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Аннотация 

 

Ушбу битирув малакавий ишида олти позицияли етти сегментли динамик 

индикаторли соат  лоиҳаланган. Бу қурилма учун дастурий таминот ва 

иккиламчи энергия таъминот қурилмалари тайѐрланган. Барча лоиҳалаш 

ишлари ―VSM Proteus‖ русумли автоматлаштирилган лоиҳалаш тизимида 

бажарилган. 

 

Аннотация 

В данной выпускное квалификационное работе проектирован часы  с 

шести позиционным семи сегментным  динамическим индикатором. Для этой 

часы разработаны программное обеспечение и вторичный источник питания. 

Все работы по проектированию устройство выполнены  на автоматизированное  

системе  ―VSM Proteus‖. 

 

 

The summary 

 

In given final qualifying to work it is projected hours with six item seven 

segment dynamic indicator. Hours are developed for this the software and the 

secondary power supply. All works on designing the device are executed on 

automated to system ―VSM Proteus‖. 
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Кириш. Лоиҳаланаётган қурилманинг актуаллиги. 

Электроника ва микроэлектроника тармоги кейинги йилларда жохон бозорида 

жуда катта ютуқларга эришди. Айниқса микроэлектроника ва квант 

электроникаси тез суратлар билан ривожланмоқда. 

Хозирги пайитда жоҳонда суюуқ кристалли телевизор, компютер экранлари, 

комрютерлаштирилган маиший электр хўжалик асбоблари, роботлар кенг 

ишлаб чиқарилмоқда. Суюқ кристалли телевизор, компютер экранлари ва 

шунга ўхшаш асбоблар ўзларининг кам қувват сарифлаши, телевизор ва 

компютер экранлари ташқи ѐруғликнинг кучли даражасида ҳам сифатли  

кўриниши билан ажралиб туради. 

      Бундан ташқари автомобилсозлик соҳасида унинг роли беқиѐсдир. 

Автомобиллар ишлаб чиқарувчи ривожланган хорижий мамлакатларда унинг 

қисмлари (сипидометр, тахометр, тезликни кўрсатувчи асбоблар, соатлар, ҳар 

хил бошқа датчиклар) электроникага асослангандир.  

      Хозирги кунга келиб сегментли индикаторлардан жуда кенг қўлланилмоқда. 

Ўз навбатида сегментли элементлар энерго тежамкор ҳисобланади. Сегментли 

индикаторларни бошқарувда, унга ахборот чиқарувда  ҳам кам истеъмол талаб 

қилувчи    элементлар – микросхемалар кенг қўлланилмоқда. Бу битирув 

малакавий ишида  энерготежамкор етти сегментли дисплейни ишлаш 

принципини, улар учун код ўзгартиргичлари турлари ва уларнинг ишлаш 

жараѐнлари, код ўзгартиргичларнинг тузилиш ва принципиал схемалари, код 

ўзгартиргичида қўлланиладиган микросхемалар турлари кўриб чиқилган. 

Такидлаш керакки, нафақат юртимизда балки бутун дунѐда энергияни кам сарф 

қиладиган қурилмаларни ишлаб чиқаришга бўлган талаб жуда юқори. Шунинг 

учун ҳам электр энергиясини тежамли равишда сарф қиладиган ускуналар, 

механизимлар ишлаб чиқаришга аҳмият бериш керак.  

Ушбу битирув малакавий ишида айнан шундай  электр энергиясини тежамли 

равишда сарф қиладиган, электр тежамкорлиги юқори бўлган 6 позицияли 

динамик индикаторли электрон соатни лоиҳалаш талаб этилади.  



 9 

                            I-Боб. Масаланинг мохияти  

1.1. Лоиҳаланаётган PIC16F873A контроллерида 6 позицияли динамик 

индикаторли электрон соат қурилмасининг функционал имкониятлари 

          Бу ерда лоиҳалаш ишини аниқлаштириш учун Лоиҳаланадиган 

қурилманинг функционал имкониятларини Лоиҳани бажариш учун берилган 

топшириққа асосан аниқлаб оламиз. 

Шундай қилиб, берилган топшириққа асосан Лоиҳалашимиз лозим 

бўлган қурилма қуйидаги функционал имкониятларга эга бўлиши керак:  

1. Соат қурилмасининг рақамлари ўлчамлари етарли даражада катта 

бўлиши керак; 

2. Ушбу соат қурилмаси рақамли индикатори 6 та позицияли ва 7 сегментли 

бўлиб, энегия тежамкор светодиодларда лоиҳаланиши лозим; 

3. Идикатори динамик режимда ишлайдиган бўлсин. 

4. 6 та позицияда секундлар, минутлар, соатлар қийматини ифодаласин.  

5. Ўчириш – ѐқиш,  жорий вақтга соатни созлаш имконияти бўлсин;  

       1.2 Лоиҳаланаётган соат қурилмасининг ишлаш шароитининг техник 

шартлари 

     Энди аниқлик учун лоиҳаланадиган қурилманинг техник параметрларини 

ихтиѐрий равишда белгилаймиз. Айтайлик, биз лоиҳалашимиз лозим бўлган 

қурилма қуйидаги техник парметрларга эга бўлсин:  

1. 220 В кучланишли тармоқдан таминланиш имконияти бўлсин. 

2. Қурилма индикатори 24В ли кучланиш манбаъси билан, 

микроконтроллер эса 5в ли кучланиш манбаьси билан таьминлансин; 

3. Қурилма замонавий электрон компонентларда янги технологиялар билан 

лоиҳаланиши лозим. 

4. Ташқи об ҳаво шароитига чидамли бўлиши лозим. 
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II- Боб. Адабиёт тахлили 

2.1. Лоиҳалашни бажариш учун мавжуд техник воситаларнинг тахлили 

Ананавий лоиҳаловчи мухандис авваллари монтаж столи, турли 

таъминот манбалари, кўплаб сигнал генераторлари, осциллограф, частотомер, 

характериограф каби ўлчов қурилмалари, кўплаб электрон компонентлар, ва 

нихоят паяльник ѐрдамида макетлаш усулида қурилмаларни лоиҳалар эди. 

Ҳисоблаш техникасининг жадал суратлар билан ривожланиши, дастурлаш 

технологияларида эришилган ютуқлар, математик моделлаш усулларининг 

сўнгги ютуқлари: иммитацион моделлаш, электрон компонентларнинг 

эмуляцион ва симуляцион молеллари яратилиши, виртуал моделлаш 

тизимининг лоиҳалаш амалиѐтига кириб келиши билан электрон қурилмалар 

лоиҳаловчисининг компьютерлаштириш асосида автоматлаштирилган иш 

ўринларининг яратилишига олиб келди. Юқори аниқликда ишловчи 

замонавий динамик индикаторлик соат қурилмаларини лоиҳалаш учун 

бугунги кунда компьютер энг асосий техник воситага айланди. 

2.2. Микропроцессорлар тахлили. 

          Микропроцессор — бу функционал тугалланган, программа орқали 

бошқариладиган қурилмадир. Микропроцессор арифметик логик 

қурилмадан, бошқарувчи қурилмадан, ички регистрлар ва интерфейс 

воситаларидан (АЛҚ, БҚ, регистрларни бир —бири билан ва ташқи 

аппаратлар билан боғлайдиган шиналардан) тузилган. 

Агарда микропроцессор маълумотларни ўлчагич системасининг битта 

звеноси сифатида бўлса, микропроцессор маълумотларни тўлиқ қайта 

ишлаши мумкин ѐки бир қисмини қайта ишлаб, тўлиқ ҳисоблаш 

масаласини маълумотларни ўлчагич системасига қолдиради. 

Микропроцессор ўлчанаѐтган катталикларни математик қайта 

ишлашдан ташқари асбобларнинг керакли элементларини улайдиган 

(узадиган), буйруқ, хабарларини қабул қиладиган, чиқишдаги 
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катталикларни узатадиган ва шунга ўхшаш бошқарувчи қурилмалар 

вазифасини хам бажаради. 

 

RA0/AN0
2

RA1/AN1
3

RA2/AN2/VREF-/CVREF
4

RA4/T0CKI/C1OUT
6

RA5/AN4/SS/C2OUT
7

OSC1/CLKIN
9

OSC2/CLKOUT
10

RC1/T1OSI/CCP2
12

RC2/CCP1
13

RC3/SCK/SCL
14

RB7/PGD
28

RB6/PGC
27

RB5
26

RB4
25

RB3/PGM
24

RB2
23

RB1
22

RB0/INT
21

RC7/RX/DT
18

RC6/TX/CK
17

RC5/SDO
16

RC4/SDI/SDA
15

RA3/AN3/VREF+
5

RC0/T1OSO/T1CKI
11

MCLR/Vpp/THV
1

U1

PIC16F873A  

2.1-расм. PIC16F873Aрусумли мироконтроллернинг принципиаль схемада 

белгиланиши. 

      Микропроцессор электрон элементлари юқори интеграцияланган битта 

ѐки бир қанча интеграл схемада тайѐрланган қурилмадир. 
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Микропроцессор танланган қатор буйруқлар ѐрдамида маълумотларни 

арифметик логик қайта ишлашини амалга оширади, хотира қурилмасига 

кириш — чиқиш ва бошқа ташқи қурилмаларга мурожаат қилади. 

Микропроцессорда "Микро" сўзи процессорнинг схемасини юқори 

интеграцияланганлигини билдиради. Микропроцессор оддий 

процессорларга нисбатан нархининг пастлиги, энергияни кам истеъмол 

қилиши, юқори даражада мустаҳкамлиги билан фарқ қилади. 

Микропроцессор қўллаш ўлчагич қурилмаларни "интеллектуал" 

қурилмаларга айлантиради. Бу қурилмалар ўлчанаѐтган маълумотларни 

керакли бўлган даражада математик қайта ишлов ўтказишга қодирдир, 

ҳамда уларни инсонга қулай бўлган кўринишда чиқариб берадилар.  

Ўлчагич қурилмалар маълумотларни ўлчагич система билан 

боғланмаган кўринишда бажарадиган бўлса, микропроцессор 

маълумотларни тўлиқ (комплекс) қайта ишлашни таъминлайди. 

Маълумотларни ўлчагич техникасида, телемеханикада, телебошқариш 

ва телеростлаш системаларида электрик ва ноэлектрик бўлган 

катталикларни ўлчаганда микропроцессор қуйидаги асосий вазифаларни 

бажаради: 

1. Ўлчаш чегараларини автоматик равишда белгилаш, аддитив ва 

мультипликатив  хатоликларни тузатиш; 

2. Ўзгарувчан ва ўзгармас токларни таққословчи қурилмаларда 

тенглаш жараѐнини автоматик равишда бошқариш; 

3. Қийматларни  бирламчи қайта ишлаш,   энг катта  қийматдан 

ўзгаришини   аниқлаш,   чегара  шартларига  яқинлашиш   вақтларини 

(нуқталарини) аниқлаш, максимум — минимум (энг катта ѐки энг кичик)  

нисбатларини ҳисоблаш, доимий қийматларга кўпайтириш ва  

бўлиш; 

4. Статик    қийматларни    қайта ишлашда аниқ вақт оралиғида 

текширилаѐтган катталикларнинг ўртача қийматини аниқлаш;  

вариацияларни,      дисперцияларни,      ўртача      квадрат      қиймат      ва 
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бошқаларни ҳисоблаш; 

5. Қилинаѐтган сарфларни ҳисоблаш, термоэлементларнинг ночизиқли 

тавсифини ҳисобга олган ҳолда уларнинг ҳароратини ҳамда 

атрофмуҳит ҳароратини аниқлаш;  

6. Қурилмаларнинг функционал тугунларини (узелларини) 

диагностика қилиш, ўлчаш ўтказишдан илгари мураккаб қурилмаларнинг 

асосий   тугунларини    ишчанли    ишлашини,    ѐки  ишламаѐтганини 

аниқлаб, уларни тест орқали қайд этувчи қурилмага чиқариб бериш; 

7. Алоҳида вазифани бажараѐтган ўлчовчи ўзгартиргич тугунининг 

ишлашини бошқариш, жумладан, узлуксиз рақамли ўзгартиргич 

(УРЎ) ва бошқаларнинг ишлашини; 

8. Берилган программа асосида ташқи ва қўшимча блоклар билан 

биргаликда ўлчаш жараѐнини буткул бошқариш; 

9. Телемеханика қурилмаларида оддий ва ҳимояланган коддарни 

ташкил этишда, уларни текиришда, маълумотли ва ҳал қилувчи тескари 

улашларни ташкил этишда; 

    10. Программа асосида ишлайдиган, соддалашган ТМ системасини 

қуришда ва шунга ўхшаш ҳолларда.  

Микропроцессорларни кенг таркалган тури Intel корпорацияси томонида 

ишлаб чикилган. Intel  - INTegrated Electronics 1968 йил Роберт Нойс (Robert 

Noyce) ва Гордон Мур (Gordon Moore) томонидан ташкил этилган.  

Шундан буѐн Intel дунѐда микропроцессор ишлаб чикарувчи йирик 

компанияга айланди. 

Intel фирмаси микропроцессорлари 1970 йил ноябрида Intel корпорацияси 

дунѐда биринчи Intelнинг уч мухандиси томонидан лойхаланган ва тижорат 

асносида қўллаш учун 4004 микропроцессорини ишлаб чикарилишини маълум 

қилди. У атиги 2300 транзистрдан ташкил топган бўлиб сониясига тахминан 

60000 амалларни бажарар эди. Бугунги кунда микропроцессорлар 5,5 

миллиондан ортиқ транзисторда ташкил топган ва сониясига юз миллиондан 

ошиқ амалѐтни бажаради.  
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Микропроцессор 4004 

4004 микропроцессори тўрт битли бўлиб, тўрт битли  маълумотларни 

кайта ишлаб хотирага ѐзиш ва уларни ўқиш учун мўлжалланган, яъни оддий 

хисоблаш машинаси калькуляторлар учун мўлжалланган. Чип 4004 дунѐдаги 

биринчи компьютер ENIACдан ўлчами ва қуввати бўйича устун эди, чунки 

ENIAC 3000 квадрат фунт майдонга жойлашган бўлиб сониясига 5000 амални 

бажарар эди.  

Микропроцессор 8008 

Ўз навбатида Intel 1972 йилда навбатдаги микропроцессорини ишлаб чиқарди. 

Микропроцессорнинг қувват 4004 га қараганда икки баробарга ўсди.         

Микропроцессор 8080 

Аммо асоси омадни 1974 йилда ишлаб чиқарилган бизнинг мамлакатда 

аналоги КР580ИК80 бўлган микропроцессор 8080 келтирди. Микропроцессор 

8080 ташқи хотирага уланиш имконини берди ва ўз навбатида керакли хар 

қандай программани қуллаш имкони туғулди. Микропроцессор 8080 дунѐда 

биринчи персонол компьютери «Альтаир»нинг «мияси» хисобланар эди. 

 

2.2- расм. Микропроцессор структура схемаси. 
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        Микропроцессор 8080 

Аммо асоси омадни 1974 йилда ишлаб чиқарилган бизнинг мамлакатда 

аналоги КР580ИК80 бўлган микропроцессор 8080 келтирди. Микропроцессор 

8080 ташқи хотирага уланиш имконини берди ва ўз навбатида керакли хар 

қандай программани қуллаш имкони туғулди. Микропроцессор 8080 дунѐда 

биринчи персонол компьютери «Альтаир»нинг «мияси» хисобланар эди. 

 

       Микропроцессор 8086-8088 

1978 йида Intel биринчи бор 16 битли микропроцессор 8086 ни ишлаб 

чиқарди, микропроцессор 8086 бутун бир бошли 80х86 ѐки х86 номли оиланинг 

отаси  хисобланади.  

 

2.3- расм. 8088 микропроцессори структура схемаси. 
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   Микропроцессор Intel 386 

1985 йилга келиб Intel 386 микропроцессори ишлаб чиқарилди, унинг 

таркибида 275000 та транзистор жойлаштирилган ва 4004 га нисбатан тезлиги 

100 баробарга ошган. Бу 32-разрядли «кўптармоқли» процессор бўлиб 

бирваракайига бирнеча программаларни бажариши мумкин. 

 

Марказий процессор Intel 486 

1989 йилда Intel 80х86 оиласига мансуб, ичида миллиондан ошиқ 

транзистор жойлашган Intel 486 микропроцессорини кенг оммага тақдим қилди. 

 

 2.3. Қўйилган масаланинг ечими учун зарур бўлган дастурий воситалар 

тахлили 

 “PROTEUS” виртуал симуляцион моделлаш тизими тахили. 

  

 Labcenter Electronics компаниясининг [1] Proteus VSM – виртуал 

моделлаш тизими электрон қурилмаларни симуляцияловчи SPICE русумли 

тизими билан комбинацияланган бўлиб, анимацион компонентлар ва 

микроконтроллерлар асосида лоиҳалар яратиш имкониятига эга бўлган 

компьютер дастуридир. Бошқача айтганимизда Proteus VSM дастурий 

комплекси электрон (электр) қурилмалар лоиҳаловчисининг 

автоматлаштирилган иш ўрнидир. Бу тизимда замонавий микроконтроллерлар: 

PIC, 8051, AVR, HC11, ARM7/LPC2000  ва бошқа кўп тарқалган процессорлар 

моделлари мавжуд. Бу дастур библиотекасида 6000 дан ортиқ аналог ва 

рақамли қурилмалар моделлари мавжуд ва бу библиотека яратувчилар ҳамда 

фойдаланувчилар томонидан янги моделлар билан тўлдириб борилмоқда. Бу 

тизим кўплаб компиляторлар ва ассемблерлар билан ишлайди. PROTEUS VSM 

ѐрдамида етарли даражада мураккаб бўлган, бир вақтда турли типдаги бир неча 

микроконтроллерли қурилмани моделлаштириш ва шу модел ѐрдамида 

қурилмани созлаш, камчиликларини тузатиш мумкин! 
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Proteus VSM дастурий комплекси иккита асосий модулдан иборат: ISIS ва 

ARES. ISIS   –  принципиаль   схемаларнинг   график   редактори     

яратилаѐтган лоиҳани киритиш ва ишини иммитация қилишга ҳамда шу 

принципиаль схема асосида монтаж платасини тайѐрлаш учун ARES дастурига 

малумот узатишга мўлжалланган.      

  ISIS дастури библиотекасидан қизил ѐритувчи светодиод моделини 

танладим ва дастурнинг имкониятларидан келиб чиқиб, 7 сегментли индикатор  

принципиал схемасини чиздим.  

ARES – печать платаларининг график редактори. Бу дастур  

компонентларни автоматик жойлаштирувчи ва автоматик туташтирувчи ҳамда 

электр занжирларини текширувчи ELECTRA модулларга эга. Яъни, 

лоиҳаланаѐтган қурилманинг принципиаль схемаси ISIS дастурида тайѐр 

бўлгач, ARES дастури ѐрдамида компонентларни автоматик жойлаштириб ва 

автотматик туташтириб, печать платасини тайѐрлаш ва ниҳоят тайѐр бўлган 

қурилмани уч ўлчовли хажмий тасвирини турли кузатиш нуқталаридан кўриш 

мумкин.  

Бу технология ҳали физик манода қурилмаган қурилмани тўлиқ 

текшириш, барча иш режимларида ишлатиб кўриш имконини берувчи тенги 

йўқ технологиядир. 

Бугунги кунда жуда кўплаб автоматлаштирилган лоиҳалаш тизимлари 

учун дастурий воситалар амалда қўлланилмоқда. MAPLAB, MatCAD, MultiSim, 

OrCAD, PCAD ва AutoCAD, WorcBench кабилар. Бу дастурлар электрон 

қурилмаларни лоиҳалаш этапларининг бир қисминигина яъни, қурилманинг 

принципиал схемасини тайѐрлаш ѐки геометрик моделлаш қисминигина ўз 

ичига оладилар. PROTEUS VSM дастурий мажмуаси эса, юқорида эслатиб 

ўтилган барча дастурлар вазифасини ҳамда уларга қўшимча микропроцессор ва 

микроконтроллерларни дастурлаш технологиясини ҳам ўз ичига олади. 



 

2.4-расм.  Proteus VSM дастурий комплексининг ISIS  дастури ѐрдамида бажарилган операцион кучайтиргичнинг 

таҳлили тасвирланган. 



ARES дастури ISIS дастурида тайѐрланган принципиал схема асосида 

монтаж платасини тайѐрлаш учун мўлжалланган.  

ARES – печать платаларининг график редактори. Бу дастур  

компонентларни автоматик жойлаштирувчи ва автоматик туташтирувчи ҳамда 

электр занжирларини текширувчи ELECTRA модулларга эга. Яъни, 

лоиҳаланаѐтган қурилманинг принципиаль схемаси ISIS дастурида тайѐр 

бўлгач, ARES дастури ѐрдамида компонентларни автоматик жойлаштириб ва 

автотматик туташтириб, печать платасини тайѐрлаш ва ниҳоят тайѐр бўлган 

қурилмани уч ўлчовли хажмий тасвирини турли кузатиш нуқталаридан кўриш 

мумкин.  

Бу технология ҳали физик манода қурилмаган қурилмани тўлиқ 

текшириш, барча иш режимларида ишлатиб кўриш имконини берувчи тенги 

йўқ технологиядир. 

Microchip компаниясида яратилган барча инструменталь воситалар, MPLAB 

IDE номли лоиҳалашнинг интегралланган мухити бошқарувида ишлайдилар. 

Объект кодни генерацияловчи инструменталь воситалар таркиби: 

• MPASM; 

• MPLAB-C; 

• MP-DriveWay™.  

Бу программалар таркибига ҳар бир микроконтроллер учун қўшимча 

файллар киради. 

Аммо, юқорида қўйилган талаб асосида лоиҳани PROTEUS русумли 

автоматлаштирилган Лоиҳалаш тизимида бажаришимиз керак. 

PROTEUS русумли автоматлаштирилган Лоиҳалаш тизими аналог ва 

рақамли, ҳамда гибрид электрон қурилмаларни схемотехник лоиҳалаш, 

лоиҳаланаѐтган қурилма ишини симуляцион ва эмуляцион режимларда турли 

виртуал асбоб ускуналар ѐрдамида анализ ва синтез қилиш, дастурланувчи 

қурилмаларни эса интерактив режимда дастурлаш  имконини беради. Бу тизим 

иккита асосий дастурлардан: ISIS, ARES дастурлардан иборат бўлиб, улардан 
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биринчиси ISIS дастури схематик лоиҳалаш, яъни лоиҳаланаѐтган қурилманинг 

принципиал электрик схемасини чизиш, ва анашу схема асосида автоматик  

равшда  қурилган  симулацион ва  эмуляцион моделлаш жараѐнида турли 

виртуал анализаторлар ва виртуал ўлчов  қурилмалари ѐрдамида 

лоиҳаланаѐтган қурилма иш режимларини тўлиқ тахлил қилш имкониятини 

беради. Демак Proteus VSM комплекси ѐрдамида биз электроника хамда 

электротехникага доир барча лаборатория ишларимизни шахсий 

компютеримизда мустакил равишда мукаммал бажаришимиз дастурланувчи 

техник воситалар-микропроцессор ва микроконтроллерлар учун дастурий 

таъминот яратишимиз мумкин. 

2.6 - расмда ISIS дастури ѐрдамида аналог рақамли ўзгартиргичнинг график ва 

рақамли таҳлил қилиш жараѐни ифодаланган. ISIS дастури таркибида қуйидаги 

виртуал инструментлар мавжуд: 

 COUNTERTIMER – Импулслар хисоблагичи    

 SIGNAL GENERATOR- Сигнал генератори 

 DC VOLTMETR- Ўзгармас ток ―Волтметр‖ и 

 DC AMPERMETR- Ўзгармас ток  ―Амперметр‖и  

 AC VOLTMETR- Ўзгарувчан ток ―Волтметр‖и 

Қуйидаги расмда виртуал осциллограф ойнасида импульслар тасвирланган.  

 

2.5-Расм. Виртуал осциллограф ойнаси. 
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 III- Боб. Қурилманинг блок схемасини лоиҳалаш 

 

3.1. PIC16F873A контроллерида 6 позицияли динамик индикаторли 

электрон соат қурилмасини блок схемасини лоиҳалаш 

           Лоиҳалаѐтган қурилмамиз асосан тўртта блокдан иборат. Булар: 

бошқариш блоги (ўчириб ѐқиш, созлаш кнопкалари), микроконтроллер, 

индикатор ҳамда электр энергияси билан таминловчи таминот манбайидан 

иборат.      Маълумки, қурилманинг блок схемаси стандарт геометрик 

фигуралардан иборатлиги туфайли қурилманинг блок схемасини Офис 

дастуридан фойдаланиб, тайѐрлаймиз. Бу схема асосан тўртбурчаклар ва 

уларни боғловчи стрелкалардан иборат. Ҳар бир тўртбурчак лоиҳаланаѐтган 

қурилманинг битта блогини ифодалайди. Шунинг учун бу схемани блок схема 

деб аталади. Бу схемада тўртбурчакларни (блокларни) туташтирувчи 

стрелкалар ѐрдамида сигналлар ва ахборот йўналиши ифодаланади. 

Топшириққа асосан лоиҳаланаѐтган қурилма PIC16F873A контроллерида 6 

позицияли динамик индикаторли электрон соатни юқори бандида, кўрсатиб 

ўтилган функционал имкониятларга эга бўлиши учун қуйидаги блоклардан 

иборат бўлиши керак: 

 Қурилманинг ишини бошқариш учун оператив бошқариш қурилмаси; 

 Вақт бирликларини ўлчаш ва жорий вақтни индикаторга узатиш учун 

микроконтроллер; 

  6 та позицияли динамик индикатор; 

 Қурилмани энергия билан таминлаш учун таъминот манбайи. 

Демак, динамик индикаторли электрон соатининг блок схемаси 4 та блокдан 

иборат бўлади. Бу блокларни мантиқий вазифасига кўра стрелкалар билан 

туташтириб, қурилманинг блок схемасини лоиҳалашни якунлаймиз.12-расмда 

светодиодли, 6 позицияли динамик индикаторли электрон соат қурилмасини, 

шундай қилиб тайѐрланган блок схемаси келтирилган. 
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                            3.1-расм. 6 позицияли динамик индикаторли электрон соат қурилмасининг блок схемаси 



 PIC16F873A контроллерида 6 позицияли динамик индикаторли 

электрон соатнинг блок схемасида биринчи кўрсатилган блок – ―Бошқариш 

блоги‖ ўчириб ѐқиш, созлаш кнопкаларидан иборат бўлиб, қурилмани оператив 

бошқариш учун хизмат қилади. Бу қурилма асосан иккита кнопкадан иборат 

бўлиб, соатни ростлаш, юргизиб юбориш, тўхтатиш ва хотирадаги ўлчанган 

ахборотни танлаб индикацияга чиқариб беришга хизмат қилади. Бу кнопкалар 

ѐрдамида микроконтроллернинг бирор бир портининг киришларига керакли 

кучланишни улаш ва узиш мумкин. Микроконтроллердаги дастур бу кнопкалар 

холатига қараб, турли функцияларни ишга тушириб беради. 

     Микроконтроллер PIC16F873A. Блок схемадаги микроконтроллер блоги  

лоиҳанинг марказий, энг асосий блоги бўлиб, у ва унга юкланган дастур 

лоиҳаланиши лозим бўлган статик режимда ишловчи светодиодли 

индикаторнинг барча функционал имкониятларини амалга оширишга 

мўлжалланган. Лоиҳаланиши лозим бўлган соатни ишлаш принципи санаш 

лозим бўлган вақт оралиғини юқори частотали тўғри тўртбурчак шаклидаги 

импульслар билан тўлдириб, анашу импульслар сонини хиссоблаш орқали вақт 

бирликларини аниқлашга асосланади. 

      Индикатор. Блок схемадаги индикатор блогининг вазифаси 

микроконтроллер томонидан аниқланган маълумотларни ѐрқин ифодалаб, 

кўрсатиб беришдан иборат.  Индикаторнинг динамик индикация режими 

лоиҳаланаѐтган хронометр қурилмасининг принципиал схемасини 

соддалаштирш ва ишлатиладиган электрон элементлар сонини камайтиш, 

ҳамда ахборот индикацияси учун сарфланадиган электр энергиясини (6 

позицияли индикаторда 4 марта) камайтириш учун хизмат қилади. 

Бундай ечим хозирги куннинг долзарб масаласи: лоиҳаланаѐтган соат 

қурилмасининг энерготежамкорлигини оширишни таминлайди.  

       Таъминот манбаси. Блок схемадаги таъминот манбаси блогининг вазифаси  

лоиҳаланаѐтган сот қурилмасининг барча қисмларини керакли кучланиш ва 

электр қуввати билан таъминлашдан иборат. 
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IV- боб.  PIC16F873A контроллерида 6 позицияли динамик индикаторли 

электрон соат қурилмасини принципиаль схемасини лоиҳалаш 

4.1. Бошқарув блогининг принципиаль схемасини лоиҳалаш. 

       Қурилманинг принципиал схемасини юқоридаги талаблар ва қароримизга 

асосан VSM PROTEUS дастурий мажмуасининг ISIS дастури ѐрдамида 

бажарамиз. Юқорида расмда келтирилган қурилманинг блок схемасидаги 

Бошқариш қурилмасини принципиал схемасин лоиҳалашда кнопкаларда содир 

бўладиган механик титрашларни олдини олувчи схема билан улаш масадга 

мувофиқ. Лоиҳаланаѐтган соат учун 4 та кнопка керак ва уларни механик 

титрашларни олдини олувчи схема билан улаш учун тўртта триггер зарур. 

Қуйидаги  расмда КМОС технологиясида яратилган LS4013 русумли 

триггерлар жуфтлиги тасвирланган. 

 

4.1-расм. LS4013 русумли микросхеманинг схематик белгиси. У иккита 

мустақил алохида триггерлардан иборат. 

 Энди  тўртта кнопкадан бирини босилгани хақида сигнал хосил қилиш 

учун барча тўртта триггер чиқишларини ―4та ва-эмас‖ схемаси киришларига 

улаймиз. Бу схеманинг чиқишини эса микроконтроллернинг RB0 киришига 

улаймиз. Маълумки микроконтроллернинг бу киришида мусбат сигнал ҳосил 
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бўлган моментда микроконтроллер учун узилиш сигнали ҳосил бўлади. Бу 

сигнал  пайдо бўлгач, микроконтроллер узилиш режимига ўтади, яъни, 4 чи 

ячейкадаги команда бажарилади. Одатда бу команда узилишлар дастурининг 

биринчи командаси бўлади. Шундай қилиб, бошқариш блогининг функционал 

имкониятларини анашу дастур белгилаб беради. Демак бу блок ишини 

лоихалаш шу блок дастурий таминотини яратиш билан якунланади.  Қуйидаги 

расмда лоиҳаланган бошқариш блогининг принципиал схемаси келтирилган. 

   

 

4.2-расм. бошқариш блогининг принципиал схемаси. 
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 4.2. Микроконтроллер блогининг принципиаль схемаси. 

Марказий  бошқариш қурилмаси сифатида ишлатилган PIC16F873A 

русумли микроконтроллернинг принципиал схемаси юқоридаги 4.2-расмда 

келтирилган. Бу расмда PIC16F873A нинг ҳар учала порти: А, В, С 

портларининг PIN(оѐқ)лари ва ана шу PIN лар орқали турли режимларда 

ишлатиладиган сигналлар аниқ кўриниб турибди. 1–PIN га уланган таъминот 

манбаси MCLR сигналини симуляция қилади. Блок схемадаги 

микроконтроллер блоги  лоиҳанинг марказий, энг асосий блоги бўлиб, у ва унга 

юкланган дастур лоиҳаланиши лозим бўлган динамик режимда ишловчи 

светодиодли индикаторнинг барча функционал имкониятларини амалга 

оширишга мўлжалланган. Лоиҳаланиши лозим бўлган соатни ишлаш принципи 

санаш лозим бўлган вақт оралиғини юқори частотали тўғри тўртбурчак 

шаклидаги импульслар билан тўлдириб, ана шу импульслар сонини ҳисоблаш 

орқали вақт бирликларини аниқлашга асосланади.  

Микроконтроллернинг RB1 - RB7  PIN ларига динамик индикаторнинг 

A,B,C,D,E,F,G сегментларининг электрон калитларининг киришлари мос 

равишда уланганлар. RС0 – RС5  PIN ларига эса динамик индикаторнинг 

1,2,3,4,5,6 позицияларининг электрон калитлари киришлари  уланган. 

Расмда ISIS дастури ѐрдамида тайѐрланган светодиодли етти сегментли 

индикаторнинг битта сегментидаги  светодиодларнинг уланишининг 

принципиаль схемаси келтирилган. Бу ерда сегмент ва позиция киришлари 

сифатида мантиқий сигнал генератори уланган. Лоиҳада талаб қилинган 6 

позицияли динамик индикатор учун ахборотни микроконтроллер ҳар бир 

позицияга алоҳида узатади. Бунда аввал В регистрига биринчи позицияга 

чиқарилиши лозим бўлган ахборот узатилади, ва С портига эса шу ахборот 

чиқиши лозим бўлган позиция номери узатилади. Сўнгра, микроконтроллер бир 

неча миллисекундга портлардаги  ахборотини  ўзгартирмай туради. Шундан 

сўнг кейиги позиция ахборотлари шу тартибда узатилади.  

Танланган микроконтроллер қурилмасининг структура схемаси қуйидаги 

4.3-расмда келтирилган.  
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4.3-расм.   PICmicrо ўрта оила микроконтроллерларнинг умумий структура 

схемаси.
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4.3 Индикатор блогининг принципиаль схемаси.  

                        Етти сегментли индикаторни лоиҳалаш. 

Индикатор блогининг приципиаль схемасини лойихалаш учун динамик 

режимда ишловчи 6 позицияли 7 сегментли светодиодли индикатор блогини 

танлаймиз. ISIS дастуридаги компонентлар библиотекасида бундай 

индикаторларнинг турли маркадагиси ва турли ранлиги мавжуд. Улар ичидан 

7SEG-MPX6-CC русумли умумий катодли VSM DLL MODEL ни танлаймиз. 

Динамик режимда ишловчи 6 позицияли 7 сегментли светодиодли индикатор 

модулининг 8 та сегменти кириши анод, 6та позиция кириши эса катод 

ҳисобланади.   

Етти сегментли индикаторга ахборот чиқариш учун унинг сегмент кодларини 

билиш лозим. Умуман олганда бу кодлар стандарт асосида бўлади.  Аммо 

танланган етти сегментли индикаторнинг типига қараб, позитив ѐки негатив 

код бўлиши мумкин. Лоиҳаланаѐтган қурилма учун Протеус русумли 

автоматлаштирилган Лоиҳалаш тизимида 7SEG-MPX6-CC русумли 

индикаторнинг симуляцион моделидан фойдаланамиз. Шунинг учун бу 

индкаторнинг кодларини аниқловчи кичик симуляцион қурима қиламиз. 4.5-

pасмда шу қурилманинг ISIS дастуридаги принципиал схемаси келтирилган. 

Ҳар бир сегментга мантиқий кнопкалар уланган. Сегментлар номлари эса 4.5-

расмда келтирилган.  Ушбу қурилма ѐрдамида визуал равишда бизга керак 

бўлган символларнинг тасвирини индикаторда ҳосил қиламиз ва шу символга 

тегишли кодни №1 таблица ѐдамида аниқлаб, 7 сегментли индикатор коди 

таблицасига кўчириб ѐзамиз.4.4 - расмда сегмент светодиодларининг геометрик 

жойлашуви хамда индикатор модулининг принципиал схемадаги белгиланиши 

кўрсатилган.Бу индикаторнинг кириш кодларини тажриба йўли билан аниқлаш 

учун LogicState русумли виртуал кнопкалардан фойдаланамиз. Индикатор 7 та 

сегмент, 6 та позиция киришларига эга. Киришларнинг ҳар бирига LogicState 

русумли виртуал кнопкаларни улаймиз. 



 

4.4-расм. Расмда ISIS дастури ѐрдамида тайѐрланган светодиодли етти сегментли индикаторнинг битта сегментидаги  

светодиодларнинг уланишининг принципиаль схемаси келтирилган.
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         Демак № 2 таблицада биз танлаган  7SEG-MPX6-CC русумли 

индикаторнинг     7 сегментли кодлар келтирилган. Қурилма учун зарур бўлган 

индикаторни шу кодлар асосида ишлашини таъминлайдиган принципиал 

схемани лоиҳалаймиз. Лоиҳаланаѐтган 6 позицияли  

 

4.5-расм. 7 сегментли ―Индикатор‖нинг  приципиаль схемаси . 
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Таблица №2 

Ўнлик символ Ўн олтилик коди Иккилик код 

0 0 0000 

1 1 0001 

2 2 0010 

3 3 0011 

4 4 0100 

5 5 0101 

6 6 0110 

7 7 0111 

8 8 1000 

9 9 1001 

10 A 1010 

11 B 1011 

12 C 1100 

13 D 1101 

14 E 1110 

15 F 1111 

16 10 0001 0000 

 

    Таблица №3 

Ўнлик символ Иккилик коди 7 сегментли индикатор коди 

(СС-умумий кадодли) 

0 0000 7E 

1 0001 30 

2 0010 6D 

3 0011 79 

4 0100 33 



 32 

5 0101 5B 

6 0110 5F 

7 0111 70 

8 1000 7F 

9 1001 7B 

 

Лоиҳага қўйилган талаб асосида 7 сегментли ―Индикатор‖ қурилмасини 

светодиодларда Лоиҳалаймиз. Рақмлар ўлчами етарли даражада катта бўлиши 

учун ҳар бир сегментга 6 та светодиодни кетма кет улаймиз ва улаган 

светодиодларни паралел улаймиз. Бунинг учун ISIS дастури библиотекасидан 

қизил ѐритувчи светодиод моделини танлаймиз ва дастурнинг 

имкониятларидан келиб чиқиб, 7 сегментли индикатор шаклида принципиал 

схемани чизамиз. Бунинг учун аввал 1 та сегментнинг принципиал схемасини 

тайѐрлаймиз. Маълумки,  PIC16F873A нинг R1=1kom, R2=1kom, R3=10om 

бўлади. 24 Вольтли занжирни узиб улаш учун  бизга битта  p-n-p ва битта n-p-n 

ўтишли транзисторлар керак бўлади. Учинчи n-p-n ўтишли транзистор эса 

позицияни улаш учун керак бўлади. Қуйидаги 4.3. –  расмда светодиодли 

индикаторнинг битта сегментининг принципиал схемаси кўрсатилган.Бу 

индикаторнинг ишлаши учун 24 воьлт кучланиш берамиз.  Шунда Q1, Q2 ва Q3 

транзисторлари очилиб, светодиодлар ѐритишни бошлайди. 4.3 –  расмда эса 

индикаторнинг битта позициясининг принципиал схемаси келтирилган. 

                Шундан сўнг, қолган позициялар ахборотларини индикацияга 

чиқариш учун юқоридаги 1 пунктдан бошлаб амалларни такрорлаш керак. 

Демак, 6 марта шу жараѐн такрорланиши керак. Мана шундай индикация 

жараѐни динамик индикация жараѐнидир. Бу усулда ишлайдиган индикатор 

статик индикаторлардан позициялари сони марта кам энергия сарфлайди. 

Демак, электр энергия сарфини ҳисоблаганда 8 рақами индикацияга 

чиқарилганда сарфланадиган энергияни хисоблаш кифоя. Чунки бир пайтда 

фақат битта позицияда ахборот индикация қилинади. 
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4.6-расм. Лоиҳаланаѐтган PIC16F873A контроллерида 6 позицияли динамик 

индикаторли электрон соатининг битта позицияси учун светадиодларни 

уланиш схемаси. 

Индикатор ишончли ишлаши учун унинг транзисторларини танлашда 

светодиодларнинг ишчи токини 80 mA (миллиампер) деб қабул қиламиз. 

Схемадан кўриниб турибдики, позицияни коммутация қилувчи транзистордан 

шу позициядаги барча сегментлар токи оқиб ўтади. У холда 1 та позициянинг 

максимал токи 7 та сегмент токининг йиғиндисига тенг: 

Ip = Is1+ Is2+ Is3+ Is4+ Is5+ Is6+ Is7= 7*80 = 560 mA. 
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    У  холда позиция транзисторларини танлаш шарти: 

Ik > Ip,  Uk > Us: Ik > 560 mA,  Uk > 24  

         Сегментларни коммутация қилувчи транзисторларни уларнинг коллектор 

токи ва кучланиши бўйича индикаторнинг сегмент токи ва кучланишига 

нисбатан қуйидаги шартларга асосан танлаймиз: 

Ik > Is,  Uk > Us; яъни  Ik > 80mA,  Uk >12V 

Шунга кўра А1015 транзисторни танлаймиз. 

      Схемадаги Q10-Q16 транзисторларининг яъни, сегмент транзисторлари 

базасини коммутация қилувчи транзисторларнинг коллектор токи сегмент 

транзисторлари база токидан катта бўлиши керак. Шунинг учун бу 

тарзисторларни танлаш шартини қуйидагича:Ik > IbTs , 

Маълумки, n-p-n, p-n-p транзисторларнинг ток бўйича кучайтириш 

коэффициенти К = 10 ÷ 10000 оралиқда ѐтади. Қурилма ишончли ишлаши учун 

бу коэффициентни камида К = 10 деб ҳисоблаймиз. У холда сегмент 

транзисторларининг база токи : 

Ib = Ik / К = 80/10 = 8 mA. 

      У холда Q10-Q16 транзисторларининг ва бошқа сегмент транзисторлари 

базасини коммутация қилувчи транзисторларнинг танлаш шарти: 

Ik > 8mA. 

Бу шартларга кўра С1815 русумли транзисторни танлаймиз. 

Қуйидаги расмда динамик индикатор учун беридаѐтган ахборот ва позиция 

сигналининг осциллограммаси келтирилган. Бу ерда сариқ ранг билан позиция 

сигнали, кўк ранг билан эса А сегменти сигнали тасвирланган. 

А сегмент сигнали микроконтролленинг В портининг RB1 разрядидан, С 

портининг RС1 разрядига уланган U3 инвертор чиқишидан олинган. 
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4.6-расм. Виртуал  Осцилографнинг  иш ойнаси тасвирланган. Бу оссилограф 4 каналли бўлиб бир пайтнинг ўзида 4 та 

сигнални тадқиқ этиш мумкин. А канал сариқ, Б канал кўк,С канал қизил, Д канал яшил рангларда ифодаланади. 
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           4.4. Таъминот манбайи блогининг приципиаль схемаси 

                  Лоиҳаланаѐтган PIC16F873A контроллерида 6 позицияли динамик 

индикаторли електрон соат  қурилмасининг таъминот манбайи 2 даражали, 

яъни, 24 В ва 5 В кучланиш бера олиши учун 2 та кучланиш стаблизатори 7805  

ва 7812 микросхемаларини танлаган эдик. Энди улар иштирокидаги таминот 

банбайининг принципиал схемасини лоиҳалайлик. Бунинг учун ISIS дастури 

библиотекасидан шу микросхемалар моделларини ҳамда электролитик 

конденсатор моделларини танлаймиз. Стаблизаторлар киришига ва чиқишига  

силлиқловчи сифатида электролитик конденсаторларни улаймиз. 5 Вольтли 

чиқишга юқори часоталарни фильтрлаш учун 1 мкФ ли С4 конденсаторни 

улаймиз. 4.7 – расмда Лоиҳаланган стабиллаш блогининг принципиаль схемаси 

келтирилган. 

4.7-расм. Таъминот манбайининг стабиллаш блоги принципиал схемаси. 
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        4.5.Тўғрилаш (зарядлаш) блогининг приципиаль схемаси. 

Тўғрилаш  (зарядлаш) блогининг приципиаль схемаси учун ток манбайи 

ва икки ярим даврли кўприксимон тўғрилагич схемасини қўллаймиз. Бунинг 

учун ISIS дастури библиотекасидан резистор, кўприк схемасида уланган 

диодлар блоги (Bridge) ҳамда биполяр конденсатор моделларини танлаймиз.  

4.8 – расмда таминот манбайининг тўғрилаш (зарядлаш) блогининг 

лоиҳаланган принципиал схемаси келтирилган.Энди шу блок элементларини 

танлаймиз. 4.8-расмда кўрсатилган С5 конденсатори балласт қаршилик бўлиб 

уни танлаш шартлари қурилманинг максимал ва минимал истемол токи аниқ 

бўлганда қуйидагича бўлади: 

Хс= Ucmin/Inmax; Xc=Ucmax /Inmin ; 

Маълумки:  

Xc=1/ωC = 1/(2πfC) = 1/314C; 

 У холда C5 танлаш шартлари қуйидагича бўлади: 

   С=1/314Xc;  Uишчи  > 310 V.  

-

4.8-расм. Таъминот манбайининг (тўғрилаш-зарядлаш) блогининг принципиал 

схемаси. 
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ВR1 кўприкни токи ва кучланиши бўйича қуйидаги шартга асосан танлаймиз: 

Uишчи  > 310 V; Iишчи  > 1A; 

Бу шартга мос 2W01G диодли кўприкни танлаймиз.  

4.6 – расмдаги DIODE ни токи ва кучланиши бўйича қуйидагича танлаймиз: 

Uишчи  > 40 V; Iишчи  > 1A; 

В1 аккумуляторни сиғими ва кучланиши бўйича танлаймиз: 

Uишчи  = 12 V;  I amp.hr  > 4 amp.hr. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 40 

V- Боб. Қурилмани конструктив лоиҳалаш 

5.1. Қурилманинг монтаж платасини лоиҳалаш  

Қурилманинг монтаж платасини лойихалаш учун Proteus дастурий 

мажмуасининг Ares дастуридан фойдаланамиз. Монтаж платасини 

лойихалашда MODE, POZ, UP, DOWN кнопкаларини,  лоиҳаланган 7 сегментли 

6 позицияли светодиодли индикаторни монтаж платасига улаш учун ҳамда 

тармоқни улаш учун коннекторлар танлаб оламиз.  

Агар ISIS дастури библиотекасида биз танлаган электрон компонентларнинг 

корпуси  яъни геометрик модели  мавжуд бўлса ARES дастурига ISIS дастурида 

тайѐрланган принципиал схема бўйича электрон компонентларнинг уланиш 

рўйхати узатилади ва ARES дастури бу рўйхатдан фойдаланиб, автоматик ѐки 

автоматлаштирилган режимда электрон компонентларни танланган ўлчамли 

платага жойлаштириб беради. Элементлар жойлашувини 3 ўлчамли анимацион 

тасвир орқали кўриш ва керак бўлса элементлар жойлашувига ўзгартиришлар 

киритилиши мумкин. Бу  жараѐнни кетма  кет бажариб, монтаж платасида 

электрон компонентларнинг оптимал жойлашувига эришиш мумкин.  Шундан 

сўнг, электон компонентларни туташтирувчи электр ўтказгичларини 

лойихалашга киришилади. Бу жараѐн ҳам автоматик иттерацион режимда 

бажарилиши ва қўлда чизиш режимида керакли ўзгартиришларни киритиш 

мумкин. 

Лойиха тайѐр бўлгач, ARES дастури CADCAM  тизими дастгохлари учун 

лойиҳаланган монтаж платаси файлларини тайѐрлаб беради. Бунинг учун 

Gerber Generation менюсини босиш кифоя. Қуйидаги 5.1-расмда 

лойиҳаланаѐтган қурилманинг ARES дастуида тайѐрланган монтаж схемаси 

келтирилган. Кейиги расмда эса шу монтаж платасининг 3 ўлчамли моделининг 

тасвири  келтирилган. Расмда эса қурилма дастурини МК хотирасига ѐзиш учун 

зарур бўлган программатор қурилмасининг тасвири келтирилган. 
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5.1.Расм. ARES дастурида PIC16F873A контроллерида лойихаланган 

6 позицяли динамик индикаторли электрон соатнинг монтаж платаси схемаси 
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5.2- расм. Лойихаланган қурилма монтаж платасининг 3 ўлчамли хажмий модели тасвири
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5.3-расм.Программатор ва адаптер қурилмасининг тасвири 
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5.2. Қурилманинг дастурий таъминотини лоиҳалаш. 

           Қурилманинг дастурий таъминотини лоиҳалаш учун аввал дастурий 

таъминот бажариши лозим бўлган ишлар кетма – кетлигини батафсил ѐзиб 

чиқамиз ва ана шу ѐзув асосида дастурий таъминоти алгоритмининг блок 

схемасини чизамиз, сўнгра тайѐрланган блок схема асосида ассемблер тилида 

дастурий таъминотни лоиҳалаймиз. 

      Статик режимда ишловчи светодиодли индикаторли таймерни дастурий 

таминотини лоиҳалашда  асос қилиб, PROTEUS дастурий мажмуасида 

намунавий лоиҳа сифатида таклиф қилинган PICCLOCK лоиҳасига ѐзилган 

дастурни олишимиз мумкин. Аммо, бу дастур вақт интервалларини ҳисоблаш 

учун ташқи импульслар сонини санаш усулидан фойдаланган. Бизда эса бундай 

ташқи импульслар манбайи йўқ. Биз микроконтроллернинг ички  такт 

генератори импульсларини санайдиган ТМР0 таймердан фойдаланамиз. 

      Маълумки бу такт генераторига 4 МГц ли кварц резонатори уланса, унинг 

такт сигналлари частотаси стабиллиги ошиб, суткалик вақт интервалини 

секундлар аниқлигида ҳисоблаш мумкин. Бунда вақт бирлиги 1 секундни 

қуйидагича аниқлаш мумкин. Маълумки, PIC16F873А микроконтроллерларида 

тўрта такт импульси даврида битта команда бажарилади. У холда,  4 МГц ли 

кварц резонаторли микроконтроллер бир секунд давомида 1 000 000 та команда 

бажарилади. ТМР0 таймер олдида такт генератори частоталарини 2 га каррали 

равишда бўлувчи делитель мавжуд. Соат ўзига юкланган сондан 256 гача 

санайди ва таймер тўлгач, узилиш сигналини ҳосил қилади. Агар биз ТМР0 га 6 

ни юклаб, таймер олдида такт генератори частоталарини 16 га бўлиб, ТМР0 га 

берсак, таймер 250 марта  тўлиқ 250 гача санаб, узилиш сигналини ҳосил қилса, 

1 секунд вақт ўтган бўлади: 1= 1 000 000 / 16 / 250 / 250 

      PICCLOCK дастури вақтни соат:минут:секунд форматида индикация 

қилишга мўлжалланган. Бизнинг қурилмамиз талабга асосан вақтнинг 

қийматини индикаторнинг 6 та позициясида  ифодалаб бериши керак. Дастур 

Асеммблер тилида ѐзилган. Дастурчи мутахасис ѐрдамида дастурга юқоридаги 
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ўзгартиришларни киритилса ва тайѐр бўлган дастурни трансляция қилиб, ҳосил 

бўлган НЕХ файлни микроконтроллерга юкласак, қурилма ишга тайѐр. 

5.4 – расм. Бошқариш алгоритмнинг блок схемаси 

Старт 

   Портлар ва таймерни  дастурлаш 

таймерни активлаш 

Таймер жавоби келдими ? 

Таймер жавобини кутиш 

Секунд, минут, соат қийматларини қайта 

ҳисоблаш 

Вақтни индикаторга чиқариш 

 

ха 

йўқ 
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5.3. Қурилманинг дастурий таъминотини МК хотирасига ёзиш 

 Қурилманинг дастурий таъминотини МК хотирасига ѐзиш учун электрон 

саноати жуда кўплаб турли ПРОГРАММАТОР қурилмаларини таклиф этмоқда. 

Биз кафедрадаги мавжуд JDM programmer русумли физик дастурлаш 

воситасидан фойдаланамиз. Бу программатор бизнинг лоиҳамиздаги 

PIC16F873A контроллери учун ҳам мос келади. Бу программатор ѐрдамида МК 

доимий хотирасига соат дастурини ѐзиш учун, PIC16F873A контроллерини 

кўрсатилган сокетага жойлаймиз ва программаторни СОМ Порт орқали 

компьютерга улаймиз. Сўнгра программаторни таминот манбайини ишга 

туширамиз. Шундан сўнг, компьютерда программаторнинг IC-prog русумли 

дастурини ишга туширамиз ва бу дастурнинг ишчи ойнасидан керакли 

меньюлар ѐрдамида биз дастурламоқчи бўлган МК номини танлаймиз. Бу 

микроконтроллер хотирасига ѐзилиши лозим бўлган дастур файлини юклаймиз. 

Шундан сўнг, танланган файлни керакли меньюлар ѐрдамида МК хотирасига 

ѐзамиз.  

Қуйидаги   расмда ушбу дастур ойнаси тасвирланган. 

 

5.5-расм. IC-prog русумли дастурнинг ишчи ойнаси 



 47 

VI-боб. Қурилмадан фойдаланиш учун кўрсатма. 

 

     Лойихаланган қурилма тўлиқ автоматик режимда ишлайди. Уни ишга 

тушириб юбориш учун фақат таъминот манбайини улаш кифоя.  Қурилма 6 

позицияли динамик индикацияли соат қурилмаси бўлиб, кнопкалардан бири 

MODE иккинчиси POZ деб номланган, учинчиси UP, тўртинчиси эса DOWN. 

Бу кнопкалар қуйидаги вазифаларни бажаришга мўлжалланган: 

 Таъминот манбайи улангач, қурилма ишга тушади 

 MODE кнопкаси босилса, жорий вақтни киритиш – тўғрилаш режими 

ишга тушади. 

 POZ кнопкаси босилганда соат ѐки минут рақамларини киритиш – 

тўғрилаш режимига ўтади.  

 UP кнопкаси босилганда соат ѐки минут рақамларини қиймати бирга 

ортади. 

 DOWN кнопкаси босилганда соат ѐки минут рақамларини қиймати 

бирга камаяди. 

 Агар қурилма жорий вақтни киритиш – тўғрилаш режимида бўлса, 

MODE кнопкаси босилса, қурилма вақтни кўрсатиш режимига ўтади. 

 

. 
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VII-боб. Меҳнатни муҳофазалаш бўлими 

      Иш шароити нуктаи назаридан лоиҳаланаѐтган қурилманинг ѐки технологик 

жараѐннинг тавсифи. Лоиҳалаштирилган объект бу прибор (номини бериш 

керак.) Приборни лоиҳалаштириш вактида ўз ичига қуйидаги технологик 

операцияларни олади: 

      Платани разметка килиш; Платани кесиб чикариш; Платани расм (схема) 

бериш; Уни кернлаш; Пармалаш; Лак билан суртиш; Травление килиш; Лакдан 

тозалаш; Микроэлементларни пайвандлаш (пайка); Платани йиғиштириш ва 

манташ килиш; Корписга уларни тешикларига жойлаштириш; Терилган 

ускунани курпис ичига жойлаштириш ва уни созлаш; Тайѐр булган приборни 

созлаш ва тажрибадан утказиш; 

 

7.1. Лоиҳаланаётган обектнинг эксплуатация килишда иш шароитининг 

тахлили хамда хавфли ва зарарли омилларини тавсифи. 

       Юкоридаги операцияларни бажариш вақтида факат иккита учтаси хавфли 

ва зарарли факторлар пайдо бўлади. Масалан: пармалаш вактида стружка чикиб 

кетиб жарохат етказиш мумкин. Пайка вактида канифорлар буғи ажралиб 

чикади, травлений килиш вактида кислотани буғи ажралиб чикади, бу 

факторлар зарарли ва инсонни нафас йўлларига таъсир килиши мумкин. Хамма 

станоклар электр токида ишлайди шунинг учун инсонни электро 

шкастланишига олиб келиши мумкин. Станоклар ишлаган вактида шовкин ва 

титраш хосил бўлиши мумкин. Ёритилиш хам катта ахамиятга эга, Агар у   

етарлича бўлмаса, ишчиларни кўзи чарчаб жарохат олиш мумкин. 

     Бинода ажралиб чикадиган иссиклик, чанг, буғлар инсонга таъсир килищи 

мумкин, булар нокулай санитар гигиена омилларига киради, чунки улар узок 

муддатга таъсир килиб инсонни касалликка олиб келади. 

7.2.Иш зонаси хавоси. 

Юкорида айтганимиздек ишлаб чикариш хоналарида хаво мухити кимѐвий 

таркиби ва метереологик шароитлари билан характерланади. 
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Шунинг учун ишлаб чикариш жараѐнида йил фаслларига караб (киш, 

бахор, ѐз, куз) метереологик шароит параметрлари (харорат, хаво харакати 

тезлиги атмосфера босими) куйидагича олинади: 

          Шунинг учун ишлаб чикариш хоналарида «саноат корхоналарини 

лоиҳалаш санитария меѐри» га асосан бажарилаѐтган ишнинг тури ва йилнинг 

фаслларини хисобга олганмиз йилнинг совук ва узгарувчан даврлари учун 

ишлаб чикариш биноларидаги мўътадил хаво харорати 16-22 С
о 

нисбий 

намлиги 60-30 % хаво окими тезлиги 0,2-0,3 М/С деб кабул килинган рухсат 

этилган хаво ҳарорати эса 18-20 С
о 

нисбий намлиги 75% хаво окими тезлиги 

0,3-0,5 М/С таъминланиши керак. Иссик давр учун макбул хаво харорати 60-

30% хаво окими тезлиги 0,3-0,7 М/С белгиланган, рухсат этилган хаво 

харорати 33С
о
 гача нисбий намлик 75% хаво окими тезлиги 0,3-0,1 М/С 

таъминланиши керак. 

         Бинода ажралиб чикадиган иссиклик, чанг, буғлар инсонга таъсир килиши 

мумкин булар нокулай санитар гигиена омилларига киради, чунки улар узок 

муддатда таъсир килиб инсонни касалликга олиб келади. 

        Уларни инсонга басирини камайтириш учун технологик жараѐнда ишлаб 

турган ускуналар хаммаси герметиклаштирилади, технологик жараѐнларни 

механизациялаш ва автоматлаштирилади ва зарарли моддалар хосил бўлишни 

йўкотиш ѐки минимумгача камайтириш учун суъний ва табиий 

шамоллаштириш системалари жорий этилган. 

7.3.Ишлаб чикаришда ёритилганлик. 

      Лоиҳалаштирилган объектда ѐритиш системаси қуйидагича танланган. Яъни 

табий, суний ва аралаш ѐритишлар жорий килинган. 

       Бу обектда ТЁК = 1-3% тенг булиши керак нормал ѐритиниш Е= 300лкга 

тенг шунинг учун биз табий ѐри лиш системасини ѐн томондан , ѐни айнедан 

беладигани танладик вас уний ѐритилишни люменистентлик лампалари оркали 

амалга  оширдик   улар   хонада   олтита   бўлиши  керак  экан  ва   расмда    

келтирилган   ѐритгичда    жойлашади   
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     Объектда  ишни  аниклиги  аник  ишига  киради  ва  қуриш  шароити  

разряди  обект  улчамлари  бўйича  уни рамердари 1-3 милиметр  тенг  бўлади  

бундан  ташкари  ѐритилганлик  даражаси  яъни  обект  ва фон кантрактлиги  

аникланди. 

 

 

7.1-расм. Ёритгич чироқлари. 

7.4.Ишлаб чикаришда шомоллатиш. 

      Биз хонада ажралиб чикадиган зарарли модалар (чанг, газлар, буглар) 

концентрацияси ва ажралиб чикадиган иссиклик жамини ҳисоблаймиз ва унга 

асосланиб шамолатиш системасини танлаймиз  

           L=W /  (d2 – d 1) 1,2   

http://www.google.co.uz/imgres?client=firefox-a&hs=pJa&sa=X&rls=org.mozilla:ru:official&biw=1024&bih=612&tbm=isch&tbnid=sUfpJjz29TOQpM:&imgrefurl=http://effect-kirlian.blogspot.com/2012/02/blog-post.html&docid=fECWpJ3Aqh7cOM&imgurl=http://4.bp.blogspot.com/-ye8zzQ8xQVM/Ty5CWssPUAI/AAAAAAAAAF0/ewTEsWyyD1c/s1600/article_l20110414012544.000000.jpg&w=600&h=338&ei=PYm2UbecKOWA4gTOroCYBw&zoom=1&ved=1t:3588,r:23,s:0,i:163
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Биз шароитимизда у аралаш яни табиий ва суъний Дифлекторлар ва винтеляция 

йўллари оркали табиий, суний шомоллаштириш вентилятор ва вуздухаводлар 

оркали амалга оширилади   

 

7.2-расм Хавони берадиган ва хавони тортадиган алмаштириш системаси  

1- дифлектор; 2,5 –филтр, ѐки совутадидан музлаткич ѐки калорифер; 3- 

винтелятир; 4- хаво юрадиган трубалар;     

 

7.5.Ишлаб чикариш шовкинини ва тебратиш (вибратция) 

      Шовкин ва тебратишни манбаалар лоиҳалаштирилган обектда бу 

станоклар ва хар хил ускуналар. Уларни таъсирини камайтириш учун товущ 

ва тебранишни изалятсия усуллари қўлланган. Масалан: уларни тагига 

фундаментлар ва амартизаторлар ўрнатилган.  

       Шовкин таркалиш йўлида эса кужухлар куйилган. 

       Бу усулларни тўлдириш учун шахсий химоя воситалари хам кўзда 

тутилган яъни заглушкалар жорий килинган. Бу 5 дб шовкинни камайтиради. 

                           

7.6.Электр тўкидан шикастланиш хавфи 

 

       Хамма электор курилмалари кучланишда ишлайди шунинг учун электор 

токидан шикастланиш хафи бор. 
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       Электор токи даражали хавфи буйича ишчи хоналари «юкори хавфли» 2-

синф хоналарига киради. 

      Шунинг учун одамларни химоя килиш учун обектда ерга улаш ва нолга 

улаш системалари кабул килинган. 

 

7.3-расм. А-ерга улаш, Б-нолга улаш принципиал схемаси. 

7.6. Харакатдаги ва айланаётган машина ва механизмлардан,  

баландликдан  тушиб  кетишда  механик  зарарланиш 

(шикастланиш) Хавфи. 

 

      Ишлаб чикариш жихоз ва машиналари хамда унинг кисмлари юкора хавф 

манбаси булиб хисобланади. Лоиҳалаштирилган обектда шундай станоклар 

бор масалан: парма, токор ва бошкалар.  

      Уларни хавфини олдини олиш учун турли хил тусиклар хизмат жорий 

килинган. 

 

7.6.Ёнгин хавфсизлиги 

 

Ёнғин ва портлаш бўйича ишлаб чикариш тоифасини аниклаш: 

      Сехлар (хоналар) ѐнгин ва портлаш хавфи даражаси буйича синфлаш. 

Лоиҳалаштирилган объект ѐниш ва портлаш буйича Д категориясига киради. 

Қурилиш ва биноларнинг ѐнғинга чидамлилик даражаси  Биноларни ѐнғинга 

чидамлилик бўйича улар икки синфга – учта чидамлилигига киради. Электор 
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қурилмаларида ѐнғин сабаблари ва уларни олдини олиш чоралари. Электор 

қурилмалари ҳар хил киска тутатиш ва ишдан чиккан вактида ѐнгин учраши 

мумкин шунинг учун олдини олиш чораларига вактида ППР килиш хизмат 

вактида уни ишини назорат килиш керак. Бу ишларни хаммасини электриклар 

қилади асосан аппарат хизматчилари. Электор курилмаларини    ўчириш учун 

ОУ-5 учиргич ишлатилади.  

                        

 

7.4-расм. Ўт ўчиргич схемаси. 
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а) кимёвий ут учиргич ОХП-10:   

1.Корпис; Кислотали стакан; Штуцер; Менбранали гайка; Тешик; Томог; Томог 

коппоги; Ушлагич; Пуржина; Шток; Резинали клапн; Даста; 

б) карбанат ангдридли ут учиргич ОУ-2: 

1.Пулат балони; Саклагич; Беркитадиган вентил; Сифон турубкаси; Дифузор; 

Ёнгинга қарши сув таъминоти Бинони бир чуккасида ѐнгинга карши сув 

таъминоти ўрнатилган уни ичида 10 метрли шланг ва рстуби бор. 
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VIII-БОБ. PIC16F873A контроллерида 6 позицяли динамик индикаторли 

электрон соатнинг лоиҳалаш соҳага хорижий инвестицияларни жалб 

қилинишини аҳамияти  
 

         Ўзбекистон Республикаси Президенти Ислом Каримов 2012 йилда 

мамлакатимизнинг ижтимоий-иқтисодий ривожлантириш якунлари ҳамда 2013 

йилга мўлжалланган иқтисодий дастурнинг энг муҳим устивор йўналишларига 

бағишланган Вазирлар Маҳкамасининг мажлисида ―Бош мақсадимиз – кенг 

кўламли ислоҳотлар ва модернизация йўлини қатъият билан давом 

эттиришдир‖  деб таъкидлаб ўтдилар. 

          2012 йилда Ўзбекистон ўз иқтисодиѐтини барқарор суръатлар билан 

ривожлантиришни давом эттирди, аҳоли турмуш даражасини изчил 

юксалтиришни таъминлади, дунѐ бозоридаги ўз позициясини мустаҳкамлади. 

Макроиқтисодий барқарорлик ва иқтисодиѐтнинг мутаносиблиги таъминланди. 

Экспорт ҳажми сезиларли равишда, яъни 11,6 фоизга ўсди, экспорт 

қилинаѐтган маҳсулотлар таркиби ва сифати яхшиланиб бормоқда. Бунинг 

натижасида хомашѐ бўлмаган тайѐр товарларнинг улуши 70 фоиздан зиѐдни 

ташкил этмоқда. Ташқи савдо айланмасидаги ижобий савдо 1 миллиард 120 

миллион доллардан ошди. 

Инфляция даражасининг ўсиш суръати прогноз кўрсаткичлари доирасида 

сақлаб қолинди ва 7 фоиздан ошмади. 

2012 йилда мамлакатимизнинг юқори суръатлар билан барқарор ўсишини 

таъкидлар эканмиз, бунинг боиси ва омилини авваламбор иқтисодиѐтимизга 

йўналтирилган капитал маблағлар, инвестициялар тобора ўсиб бораѐтганида, бу 

кўрсаткич ялпи ички маҳсулотга нисбатан 22,9 фоизни ташкил этганида, деб 

ҳисоблашимиз зарур. 

Ўтган йилда иқтисодиѐтимизга 11 миллиард 700 миллион доллар 

миқдорида ички ва хорижий инвестициялар жалб этилди ѐки бу борадаги 

кўрсаткич 2011 йилга нисбатан 14 фоизга ўсди. Жами инвестицияларнинг 22 

фоиздан ѐки 2 миллиард 500 миллион доллардан ортиғини хорижий 
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инвестициялар ташкил этди, уларнинг 79 фоиздан кўпроғи тўғридан-тўғри 

хорижий инвестициялардир. 

Эътиборга сазовор томони шуки, жами инвестицияларнинг қарийб 74 

фоизи ишлаб чиқаришни модернизация қилиш ва янгилашга қаратилган дастур 

ва лоиҳаларни амалга оширишга йўналтирилди. 

Шу борада фақат ўтган йилнинг ўзида умумий қиймати 1 миллиард 600 

миллион доллардан ортиқ бўлган капитал қўйилмалар ўзлаштирилиб, 205 та 

йирик инвестиция объекти қуриб битказилди. 

2012 йилда қурилиши ниҳоясига етказилган энг йирик объектлар ҳақида 

гапирганда, Навоий иссиқлик электр станциясида Япониянинг ―Мицубиси‖ 

компанияси томонидан ишлаб чиқарилган 478 мегавольт қувватга эга бўлган 

буғ-газ қурилмасининг ишга туширилганини алоҳида қайд этиш лозим. 

Ушбу лоиҳанинг амалга оширилиши йилига қўшимча равишда 2 

миллиард 800 миллион киловатт соат электр энергияси ишлаб чиқариш 

имконини беради. Шунингдек, бу лоиҳа ҳисобидан шартли ѐқилғи истеъмолини 

1,8 марта камайтиришга, ҳар йили 400 миллион куб метр газни тежаш ѐки 110 

миллион доллардан ортиқ маблағни иқтисод қилишга эришамиз. 

Шуни алоҳида таъкидлаш керакки, 2012 йилда Сурғил кони базасида 

ҳатто дунѐ мезонлари бўйича ҳам ноѐб бўлган, қиймати 25 миллиард доллардан 

зиѐдни ташкил этадиган Устюрт газ-кимѐ комплекси қурилиши бошланди. 

Мазкур объектнинг қурилиши 2016 йилда ниҳоясига етказилади ва бу корхона 

4 миллиард 500 миллион куб метр табиий газни қайта ишлаш, 400 минг тонна 

полиэтилен ва 100 минг тонна полипропилен ишлаб чиқариш имконини беради. 

Ушбу лоиҳа технологик жиҳатдан дунѐдаги энг илғор лоиҳалардан бири 

бўлиб, энг юксак даражадаги газ-кимѐ технологияларини жорий этишни кўзда 

тутади. Бу, ўз навбатида,табиий газдан 97 фоизгача этан, пропан ва бошқа 

қимматбаҳо компонентларни ажратиб олишни таъминлайди. 

Мазкур лоиҳада етакчи хорижий банклар консорциуми, давлат кафолатларини 

жалб этмаган ҳолда, лоиҳаларни молиялаштириш принциплари асосида 

иштирок этмоқда. 
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    Инфратузилмани ривожлантириш бўйича қабул қилинган дастурларда 

яқин истиқболда янги энергетика қувватларини, электр энергиясини узатиш 

тармоқларини барпо этиш ва мавжудларини реконструкция қилиш бўйича 26 

тадан ортиқ инвестиция лоиҳасини амалга ошириш кўзда тутилган. 

Булар, авваламбор, Таллимаржон иссиқлик электр станциясида умумий 

қуввати 900 мегавольт бўлган иккита буғ-газ қурилмасини, Тошкент иссиқлик 

электр станциясида қуввати 370 мегавольтни ташкил этадиган буғ-газ 

қурилмасини, Ангрен иссиқлик электр станциясида қуввати 130-150 

мегавольтдан иборат энергоблокни, Фарғона водийсида янги энергетика 

қувватларини барпо этиш, Сирдарѐ ва Янги Ангрен иссиқлик электр 

станцияларини бир-бири билан боғлайдиган юқори вольтли электр узатиш 

тармоғини қуриш, Устюрт газ-кимѐ мажмуасининг ташқи энергия таъминотини 

ташкил этиш каби муҳим стратегик лоиҳалардир. 

Мазкур объектлар қурилишининг якунланиши ва ишга туширилиши 

мамлакатимиз бутун энергия тизимини, авваламбор, техник жиҳатдан тубдан 

қайта жиҳозлаш, ўз энергия ресурсларимиз ҳисобидан мамлакатимизнинг барча 

ҳудудларини ишончли таъминлаш имконини беради. Шу билан бирга, мазкур 

тизим фаолияти самарадорлигини ошириш, электр энергияси ишлаб чиқариш 

ва узатиш жараѐнида сарф-харажатлар ва техник йўқотишларни сезиларли 

даражада қисқартириш, энергетика ресурслари таркибини оптималлаштиришга 

хизмат қилади. 

―Ўзбекэнерго‖ давлат-акциядорлик компанияси буғ-газ электр 

станцияларини қуриш, муқобил энергия манбаларидан фойдаланиш, электр 

энергияси истеъмоли ҳисобини юритиш ва назорат қилишнинг 

автоматлаштирилган тизимини жорий этиш, электр энергияси ишлаб чиқариш 

ва уни транспортировка қилишда технологик йўқотишларни қисқартиришга 

қаратилган лоиҳаларни амалга ошириш бўйича қўшимча чораларни кўриши 

даркор.                                        

Ахборот-коммуникация ва телекоммуникация технологиялари 

соҳасидаги чора-тадбирлар ва лоиҳаларни жадал амалга ошириш тобора муҳим 
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аҳамият касб этмоқда. Биз ўзимизга шуни аниқ тасаввур этишимиз керакки, 

иқтисодиѐтнинг барча соҳаларига, кундалик ҳаѐтимизга замонавий ахборот-

коммуникация тизимларини кенг жорий этиш бўйича туб ва ижобий маънодаги 

портлаш эффектини берадиган ўзгаришларни амалга оширмасдан туриб, 

истиқболдаги мақсадларимизга эришиш қийин бўлади. Биз қисқа вақт 

мобайнида нафақат ахборот хизматлари кўрсатишнинг кўплаб турлари бўйича 

мавжуд камчиликларни бартараф этишимиз, балки ахборот-коммуникация 

технологияларини жорий этиш борасида юксак даражага эришган илғор 

мамлакатлар сафига қўшилишимиз зарур. 

       Жорий йилнинг ўзида Жиззах, Тошкент, Фарғона ва Хоразм вилоятларида 

бешта рақамли телевизион узатгич ўрнатиш йўли билан рақамли телевидениени 

ривожлантириш лоиҳаларини амалга ошириш ва мамлакатимиз аҳолисини 

рақамли телевидение билан қамраб олиш даражасини 42 фоиздан 45 фоизга 

етказишни таъминлаш лозим. 

Фаол инвестиция сиѐсати мамлакатимизни модернизация қилиш ва 

янгилаш бўйича амалга оширилаѐтган чора-тадбирларнинг энг муҳим шарти ва 

манбаи бўлмоғи керак. Ўзбекистонда сўнгги беш йил мобайнида 

инвестицияларнинг йиллик ўсиш суръати 9 фоиздан зиѐдни ташкил этмоқда ва 

бу дунѐдаги юқори, барқарор кўрсаткичлардан бири ҳисобланади. Жаҳон 

миқѐсида глобал молиявий-иқтисодий инқироз давом этаѐтганини инобатга 

оладиган бўлсак, бугунги мураккаб шароитда биз эришган бу натижанинг 

аҳамияти ва моҳияти янада яққол аѐн бўлади. 

Кейинги 10 йилда мамлакатимиз иқтисодиѐтига киритилган инвестициялар 

ҳажми 3,2 баробар ошган бўлса, шу даврда тўғридан-тўғри хорижий 

инвестициялар ҳажми 20 баробардан зиѐд ўсгани эътиборга сазовордир. 

Стратегик хорижий инвесторларни жалб этиш мақсадида 

мамлакатимизда инвесторларнинг ўзи учун ҳам, хорижий инвестициялар 

иштирокидаги корхоналар учун ҳам ноѐб кафолатлар тизими яратилди. 

Аввало, давлат томонидан хорижий инвесторларнинг барча ҳуқуқлари 

таъминланмоқда, уларнинг сармоялари, мамлакатимиз ҳудудида улар 
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томонидан яратилган мулкнинг дахлсизлиги кафолатланмоқда, яратилаѐтган 

имтиѐз ва преференцияларни кенгайтириш ва либераллаштириш бўйича олиб 

борилаѐтган ишлар изчил давом эттирилмоқда. 

―Чет эллик инвесторлар ҳуқуқларининг кафолатлари ва уларни ҳимоя 

қилиш чоралари тўғрисида‖ги қонунга кўра, қонунчилик нормаларининг 

ўзгартирилиши инвестициялаш шарт-шароитларини ѐмонлаштиришга олиб 

келган тақдирда чет эллик инвесторларга нисбатан ўн йил мобайнида 

инвестиция киритилган санада амал қилган қонунчилик қўлланади. 

Яна бир қулайлик томони шундаки, давлат бошқарув органлари ѐки 

давлат ҳокимияти маҳаллий органлари томонидан чет эллик инвесторларнинг 

ҳуқуқларини камситадиган норматив ҳужжатлар қабул қилинган, шунингдек, 

чет эллик инвесторларнинг хўжалик фаолиятига ғайриқонуний аралашишга йўл 

қўйилган тақдирда, буларнинг оқибатида етказилган зарар суд орқали мазкур 

органлар томонидан қопланади. 

Мамлакатимизда чет эллик инвесторнинг Ўзбекистонда олган 

даромадларини қайтадан инвестиция сифатида киритиш бўйича ҳеч қандай 

чекловлар йўқ – чет эллик инвесторнинг даромади, унинг хоҳишига кўра, ҳар 

қандай шаклда ишлатилиши мумкин. 

Мазкур қонунга мувофиқ, юртимизда чет эл инвестициялари ва хорижий 

инвесторларнинг бошқа активлари халқаро ҳуқуқда қабул қилинган умумий 

ҳолатларни (масалан, табиий офатлар, фалокатлар ва бошқаларни) мустасно 

этганда, национализация қилинмаслигига яна бир бор эътибор қаратиш 

ўринлидир. 

Ўзбекистонда 2012 йилда мамлакатимизнинг инвестициявий 

жозибадорлигини янада яхшилашга йўналтирилган бир қатор қўшимча муҳим 

қонун ҳужжатлари ва ҳуқуқий нормалар қабул қилинди.Биз мамлакатимизда 

хорижий инвесторлар учун муҳим аҳамият касб этадиган инвестиция 

лоиҳаларини амалга ошириш йўлида зарур бўлган барча ишлаб чиқариш 

инфратузилмаларини давлат маблағлари ҳисобидан таъминлаш принципини 

нафақат қабул қилдик, балки уни амалда жорий этмоқдамиз. 
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2013 йилда бюджет ташкилотлари ходимларининг иш ҳақи, пенсиялар, 

нафақа ва стипендиялар миқдорини ўртача 23 фоиздан кам бўлмаган даражада 

ошириш, 2013 йилда ва кейинги икки йилда аҳоли реал даромадларини камида 

бир ярим баробар кўпайтириш вазифаси қўйилмоқда. 

Корхоналар, заводлар ва бошқа иш жойларида жорий вақт ҳақидаги ахборот 

жуда муҳим ҳисобланади. Шу нуқтаи назардан бу объектларга кўркам катта 

ўлчамли  электрон соат қўйиш мақсадга мувофиқ. Аммо, бугунги кунда бундай 

соатларни фақат чет элдан валютага сотиб олиб келиш мумкин. Уларнинг 

нархлари ўлчамларига қараб 10 $ дан 10000$ гача бўлиши мумкин. Шунинг 

учун республикамиз ҳудудида бундай соатларни ишлаб чиқариш ҳам валюта 

иқтисод қилиш учун, ҳам янги иш жойлари ташкил этиш учун жуда мухимдир. 

Шу нуқтаи назардан PIC16F873A контроллерида лоиҳаланган 6 позицяли 

динамик индикаторли электрон соатни актуал ҳисоблаш мумкин.  

 Лоиҳаланган соатнинг таннархи албатта, чет элдан валютага олиб 

келинганидан арзон бўлади. Масалан, индикаторининг ўлчамлари 3000х1000 

бўлган  соат таннархи  1700000 сўм, ҳудди шундай ўлчамли хитой соати ўртача 

3000 $ бўлади. Бундан ташқари бу қурилмаларга хизмат қилувчилар учун иш 

жойи ташкил этиш керак.  
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                                              Хулоса 

     Лоиҳаланаѐтган PIC16F873A контроллерида 6 позицияли динамик 

индикаторли электрон соат қурилмасининг хозирги кунда актуалл 

фойдаланишга жорий қилинди. 

       Диплом ишининг мохияти, лоиҳаланаѐтган соат қурилмасининг 

функциональ имкониятлари кўриб чикиш бўлди. Бунга кўра индикаторлар,  

светодиодлар, микропроцессор қурилмалари билан ―PROTEUS‖ дастурида 

ишладим.  

        Адабиѐт тахлили бўлимида PIC16F873A контроллерида 6 позицияли 

динамик индикаторли электрон соат қурилмасини блок схемасини лоиҳалаш  

учун мавжуд техник кўрсатмалар, 7 сегментли индикатор  тахлили, мантиқий 

функцияларни минималлаштириш, 6 позицияли динамик индикаторли 

электрон соат қурилмасини  лоиҳалаш учун мавжуд техник кўрсатмалар, 

PIC16F873A сериали микроконтроллер тахлили ва 6 позицияли динамик 

индикаторли электрон соат қурилмасини лоиҳалаш учун зарур бўлган 

дастурий воситалар, ―PROTEUS‖ виртуал симуляцион моделлаш тизимида  6 

позицияли динамик индикаторли электрон соат лоиҳасини  қуриб чиқдим. 

    Қурилмани лойхалаш бўлимида, қурилманинг блок схемасини лоиҳалаш, 

статик режимда ишловчи светодиодли индикаторли таймерни блок схемасини 

лоиҳаладим. 

      Қурилманинг приципиаль схемасини лоиҳалаш бўлимида, ISIS 7 

Professional да қурилманинг принципиаль схемасини лоиҳалаш, бошқариш  

блогининг приципиаль схемаси, микропроцессор блогининг приципиаль 

схемаси, индикатор блогининг приципиаль схемаси ва таминот блогининг 

приципиаль схемасини тузиб чиқдим. 

Кейинги бўлимларда қурилманинг дастурий таминотини лоиҳаладим ва 

қурилмадан фойдаланиш учун тайѐр холга келтирдим. 
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