




































































































































































































































































































































































































































































































































































































































306 V/JI боб. Текислиида царакатланувчи шестерняли механизмлар 

камаяди, яъни: п* = п1—пн дифференциал механизм оддий шес­
терняли «* = п2 — «я механизмга айланиб, уларнинг айланиш 
сон лари п\, п\ булади. 

Бундай хрлда оддий шестерняли механизм учун гх шестерня 
билан г2 шестерня орасидаги узатиш сони ^уйидагича топилади: 

J i o — — : — — 
• пн 

•пн 
(8.17) 

г, шестерня билан г3 шестерня 
орасидаги узатиш сони хам куйи-
дагича топилади: 

г1з — 
Пх — ПН 

« 3 •пн 
(8.18) 

Эпициклик механизмлар учун 
умумий узатиш сони водилони 
фикран тухтатиш методи билан 
топилади. 

Агар /,з<0 булса, / ва 3 гил-
дираклар бир-бирига тескари томон-
ларга айланган булади; 

Агар /j3>0 булса, х.ар иккала 
гилдирак (], 3) бир томонга ай­
ланган булади. 

Агар охирги зненонинг номери к булса, формулани умумий 
куринишда к,уйидагича ёзиш мумкин: 

5.1- шакл. а— дифференциал ме­
ханизм; б — тезликлар учбурча-
ги; в — бурчзк тезликлари ёки 

айланиш сонлари плани. 

пн 
Чк п'к "А — пи 

еки: 
Пь=~-\- Пн{\ — —\ 

* < 1 * \ Ilk) 

(8.19) 

(8.20) 

(8.20) формула эпициклик механизмларнинг универсал форму-
ласи ёки Виллис форму ласи деб аталади. Универсал формула 
ёрдами билан эпициклик механизмлар кинематикасини урганиш 
аналитик метод дейилади. 

k звенонинг бурчак тезлигини жадвал методи билан хам топиш 
мумкин. Бунда, асосан, жадвал тузилиб, мураккаб харакатлар 
содда харакатларга булинади ва, шундан кейин, улар цушиладн. 
хМасалани равшанлаштириш учун 4.1-шаклдаги дифференциал 
механизм z3 шестернясининг минутига айланиш сонини топамиз. 
Водило билан 1 шестернянинг минутига айланиш сонлари (пц ва 
/?j) берилган. Масалани ечиш учун куйидаги жадвални тузамиз: 
































































































































































































































































































































































































































































































































































